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Abstrak
Artikel ini memaparkan hasil penelitian tentang rancang langun prototype perangkat sistem pengendali pintugerbang otomatis berbasis.Arduino dan sistem oftrasi Android.-penrirutun otuialtakikan ,"uugri?iir, saru usahadalam kemajuan teknologi untuk memberikan kemudahan ,tan t enyumrnanLeralui pengembangan sistem otomasipada rumah.berupa pintu gerbang 

-oloTat!. Komponen yang digunakan untuk perancangan sistem adalah modulmikrokontroler Arduino Uno R3, Modul Bluetooitr ucos,i"":;;;;;r--piezoelektrik, Motor DC, power Bankdengan kapasitas 5600 mAh dan telepon pintar berbasis Android v-ersi a.2.1, sedangkan perancangan softwaremenggunakan Arduino IDE, Android SDK dan Eclipse IDE. Berdasarkan uasit p"ngufron a.n p"nglr;i.n, sistempada alat yang dibuat malnpu membuka dan menutup pintu gerbang ,""u* oto,nutis pada jarak maksimum I I meter
lgngan waktu respon maksimum I detik dalam keadaan ruang terbuka.
Kata kunci : Arduino, Android, Bluetooth.

I. Latar Belakang
Kemajuan dalam berbagai bidang

kehidupan manusia sangat pesat seiring
dengan berkembangnya teknologi. Hal ini
menyebabkan manusia selalu ingin
berinovasi untuk menciptakan suatu
teknologi yang mempermudah dalam
melakukan aktivitas secara efektif dan
efisien. Perkembangan teknologi saat ini
dapat dilihat dari berbagai macam alat yang
diciptakan secara otomatis agar memberikan
kemudahan pada masyarakat dalam
melaksanakan pekerjaan. Salah satu contoh
alat yang cara kerjanya dapat dibuat secara
otomatis adalah pintu.

Pintu merupakan sebuah media yang
digunakan sebagai jalan untuk masuk atau
keluar dari ruangan. Selama ini masih
dijumpai untuk beberapa bangunan seperti
rumah sakit, kantor, supermarkel, dan
tempat tempat lain yang manpunyai pintu
dalam ukuran besar masih nrenggunakan
cara buka tutup yang manual. proses
membuka dan menutup pintu yang masih
menggnrnakan cara manual ini tortunya tidak

efektif dan efisian karena apabila ukuran
pintunya besar maka akan memakan waktu
dan tataga untuk membuka dan menutup
pintu. Proses buka tutup pintu yang masih
manual ini rentu menjadi tidak efektif
apabila diterapkan pada tempat yang
mempunyai ukuran pintu yang sangal bemr
seperti pada gudang penyimpanan peralatan
berat. Dan untuk tempat yang memburuhkan
proses yang cepat seperti rumah sakit proses
yang masih manual ini manyebabkan
ketidakefisiensian dalam hal rvakru. proses
brrka_tutup pintu yang manual ini juga akan
membuat kesulitan untuk beberapu o*ng
yang mempunyai kekumngan seperli tuna
daksa apabila akan memasuki tempat_tempat
urnum seperti supennarket dan lairurya.

Oleh karena itu, proses pengaturan
otomatisasi pada pintu untuk membuka dan
menulup pada pintu secara otomatis dengan
menggunakan sensor plR. proies
otomatisasi dapat dilakukan oteh
rnikrokontroler yang tclah diprograrn
sebagai pusal konrrol. Sehingga apaiila" ada
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orang yang akan masuk atau keluar dari

suattl tempat maka pintu akan otomatls'

II. Landasan Teori

2.1 Mikrokontroler

Menurut Hermawan Sutanto' (1998)' Tidak

seperti sistero komputer' yang mampu

menangani berbagai m:c-am Progr,am

aolikasl (misalnya pangolah kata' pengolah

.'"ui" a"" f"in slbagainya)' Mikroko'Tlfl
h"iva bisa digunakan untuk satu aplrKasl

;;;"' ;u- 
"Pob"duun lainnva terletak

pra" p"tU*aingan RAM dan ROM-nYa'

i'uOa sistem komputer perbandingan RAM
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mikroprosesor (berupa atmel AVR). dan

Jii.ngiupi dangan os'cillator l6 MHZ (yang

*"*ingkirrt un operasi berbasis waktu

Jliutrun'ui.on dengan tepat)' dan regulator

(oembanskit tegangan) j volt' Sejumlah pin

iirseaia Ji pupun. Pin 0 hingga 13 digunaxan

;;il^i;;i"i digi'ut, vang hanva b.elrulai 0

,i"" f - pi" eO-AS digunakan untuk isyarat

i*iog Arduino Uno dilengkad {enqan
static ranelom acces memory (SRAM)

berukuran 1 KB untuk memegang dala'Jlash

,ri*orY berukuran 32KB' dan erasable

orosrammable read-onlY memory

tEfpnOrvfl untuk manf impan perintah'

2.3 Arsitektur ATMega 328

Untuk memberikan gambaran

mengenai apa saja yang terdapat di dalam

r"U"if, mikrokontroler, pada gambar

aii"*rf, ini diperlihatkan contoh diagram

biok sederhana dari mikrokontroler

Ii*"gugZA (dipakai pada Arduino Uno)

r"p"tti-CuttUut i't utot diagram sederhana

dibawah ini:

dan ROM-nya besar, artinya program-

Droqram pengguna disimpan dalam. ruang
'RAil 

tang t"tutir besar dan rutin-rutin antar

,nuf.u p"t"rgkat keras disimpan dalam ruang

iior,,r'--r^i-* kecil' Sedangkan pada

*ir.toto",toilt, perbandingan RoM dan

RAM-nya yang besar artinya program

i."r*'iirti*poi outu* RoM (bisa Masked

nOf.t uta" Ffash PEROM) yang ukuramya

r.i"iir lebih besar, sedangkan. RAM

digunakan sebagai tenlpat penytmpanan

sitentara, termasuk register-register yang

digunakan pada mikrokontroller yallg

bisangkutan ATMEGA328'

2.2 Mikrokontroler Arduino Uno

ATMega328-Arduino Uno adalah salah satu

produk berlabel arduino yang sebanarnya

adalah suatu papan elektronik yang

,J*g*aung miirot<ontroler ATMega328

G"uiat, teplne yang secara ti"["t']:l
il"ninaut seperli sebuah komputer)' Perantt

i"i J"p" climanfaatkan untuk mewujudkan

*tgtiiu, elektronik dari yang sederhaua

hingga Yang komPleks''-'--'- 
ir"n-gendaiian LED hingga

po, gontrolin robot dapat diimplanrenta.si kan

dengan menggunakan papan yang benrkuran

r"f"iif kecil ini' Arcluino uno mengattdung

Gambar 2.1 Arsitektur ATMega 328

Keterangan Gambar 2'l diatas sebagai

berikut:
i. Llniversal AsYnchronous

Receiver/Transmitter PART) adalah

antar muka Yang digunakan ulluk

kornunikasi serial seperti pada RS-232'

RS-422 dan RS-485'

2. ]frl nnf"f pada mernory kerja bersifat

v<tltrrile (hilang saat daya dimatikan)'

3KB RAM

(tv{enorY keqa)

32KB RAM

Ftash Mcntory

lKB B.AM

EEPROiTt

t*: Port nTuloupul

UART(arrmdca scoal)

CPU
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digunakan oleh variable-variabel di
dalam program.

3. 32KB RAM flash memory bersifat ror-
volatile, digunakan untuk menyimpan
program yang dimuat dari komputer.
Selain program, flash memory juga
menyimpan bootloader.

4. Bootloader adalah program inisiasi
yang ukurannya kecil, dijalankan oleh
CPU saat daya dihidupkan. Setelah
boatloader selesai dijalankan,
berikutnya program ini akan dijalankan
di dalam RAM akan dieksekusi.

5. tKB EEPROM bersifat non-volatile,
digunakan untuk menyimpan data yang
tidak boleh hilang saat daya dimatikan.
Tidak digunakan pada papan Arduino.

6. Central Processing Unit (Cpu} bagian
dari rnikrokontroler untuk menjalankan
setiap instruksi dari program.

7. Port input/output, pin-pin untuk
menerima data (input) digital arau

lnalog, dan mengeluarkan data (output)
digital atau analog.

2.4 Modul GSM SIM900A
Modul GSM SIM 900.4 merupakan

suatu modul yang cocok dengan arduino,
yaitu modul SIM900A quad_band
GSM/GPRS. Modul ini digunalian untuk
pengiriman data yang menggunakan sistem
SMS /Sfiorr Message Sentice). SIM900A ini
djkontrol dengan menggunakan AT
Commands.

Fitur Modut GSM SIM900A
Modul GSM SIM900A CSM/GPRS
memiliki fitur sebagai berikut :

l. Merniliki 4 tingkat frekuensi jaringan
850/900/t 800/l 900MHz.

2. Paket data GPRS kelas l0/8.
3. Dikontroldengan AT commands (GSM

07.07,07.05 dan STMCOM enhuncecl
AT Commands).

4. SMS (S,hort messegc sen,jce)

Elvy Sahnur Nasution

5. Power ON/OFF dan fungsi reser di
dukung oleh arduino

Spesifikasi Modul GSM SIM900A
Spesifikasi Modul GSM SIMhALA sebagai
berikut :

L Ukuran board Modul GSM SIM900A
memiliki ukuran board dengan 77.2mm
X 66.0mm X 1.6mm.

2. Indikator yang terdapat pada Modul
GSM SIM9ALA yaitu pWR, status LED,
net status Lampu LED.

3. Power supply Modul GSM SIMhhAA
dapat di jalankan dengan power supply
9-20 volt yang sesuai dengan arduino.

4. Protokol komunikasi dalam Modul
GSM SIM900A mengunakan protokol
UAR.

III. Perancangan perangkat Keras
Pada perancangan perangkat keras

ini akan dijelaskan bagaimana skematik
rangkaian dari setiap blok yang sudah
dijelaskan sebelumnya. Bagian_bagiaa
perancangan perangkat keras tersebut antara
Iain:

3.1 Perancangan I/O Sistem Minimunc.
Arduino Uno R3 ATMega32g

Sistem minimum Arduino Uno R3
nremiliki 14 pin VO dig:tal dan 6 pin I/O
analog. Pin-pin tersebut dapat digrmafta*
sebagai masukan da/r sensoi micisN.itch,
GStul Modute SIM900A, tampilan LCD
karakter 16x2, Buzzer dan keluaran rneruju
rangkaian relay untuk mengendalikan Motor
DC.

Pada Gambar 3.1. rampak jah"rr-jalur
yarg menghubungkan seriap pin VO menuju
nrikrokonlroler maupun jalur titur lairurya
pada sistem minimurn Arduino Llno.

'1L

i

:1r

.,i,
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Catu daYa Yang digunakan dalam

proyek akhir ini mempunyai tegangan

teluaran + 5 Yolt dan 12 Yolt (GrouruI)'

Rangkaian catu daya ini mandapatkan

tegangan masukan tegangan bolak-balik

sebesar 220 volt dari arus PLN.
TranJb rma tor y arrg digunakan adalah

transformator step down yang digunakan

untuk mentransfer daya, sehingga setelah

melewati transformsto,r, tegangan jala-jala

akan diturunkan. Tegangan yang niasih

berupa tegangan.

3.3 Rangkaian Keseluruhan
Rangkaian secara keseluruhan

merupakan gabungan dari rangkaian-

rangkaian tiap blok yang sudah dibahas

sebelumnya. Sebagai pusat kenCali Arduino

Uno R3 dengan IC ATMega328 Yang

memproses data input SMS dari Modul
GSM SIM900A untuk melakukan perintah

membuka atau menutup pintu garasi'

Rangkaian keseluruhan seperti Gambar 3.3

ini.
Garnbar 3.1. Skema Rangkaian Sistem

Minimum Arduino
3.2 Rangkaian Power Supply 12 Volt dan

5 Volt pada Arduino Uno R3
Untuk menrberikan input tegattgan

pada rangkaian arduino uno, dibutuhkan

sebuah rangkaian penurun tegangan dari

input listrik 220 Volr AC menjadi 12 volt

DC rnenggunakan Adaptor. Adaptor yang

digunakan merupakan produk jadi sudah

banyak dijual di pasaran. Contoh skematik

!o$er rup!\) seper\i pada Gambar 3.2 di

bawah ini.

&lK .{i*:

Gambar 3.2 Rangkaian Catu Daya dengan

Output 5 Volt dan l2 Volt

Gambar 3.3 Skematik Alat Secara

Keseluruhan

r
3

.. Ifrulr

'iq!

43 lPage

Output yang digunakan yaitu bszzer

o

L
F

o
C
31'
€

*f

r
r+'
..ff

*f*h

- -.1 -'
I

i



sebagai indikator suara apakah sudah

terbuka atau tertutup secara sempuma atau

belum. Sedangkan l,CD untuk menampilkan
informasi berupa tulisan dan angka seperti
isi pesan perintah SMS dan nomor HP yang

mengirim.

3.4. Instalasi Software Arduino IDE
Sebelum melakukan pelnrograman,

terlebih dahulu memasarlg aplikasi Arduino
IDE. Dalam proses instalasi ini
menggunakan aplikasi Arduino /.6.J. Untuk
melakukan instalasi ini dapat dilakukan
dengan beberapa langkah antara lain :

1. Double klik instalasi arduino II)E.exe.

Gambar 3.4 Proses Awal Instalasi Arduino
IDE

2. Klik Install untuk memulai proses

inslalasi software Arduino IDE.

Ganitrar 3.5 Proses Instalasi Berlangsung

Elvy Sahrutr Nasution

3. Apabila muncul Install Arduino USB

Driver klik Always Trust dan hstall

Gambar 3.6 Proses Instalasi Berlangsung

4. Setelah selesai proses instalasi, langkah
pertama yang dilakukan adalah dengan
rnengklik icon ru. Setelah progtram

melakukan load maka akan terlihat
bentuk tampilan seperti garnbar 3.?.

Garnbar 3.7 1'ampilan Sketch Arduino 1.6.5

sebelum
madul

diperlukan

yang
psogram

sesuai derrgan yang dibutuhkan.

Pengaturan p€rtama adalah pemilihan

Board arduirp lang digunakan Pada
srtftn'ara sesuai dengan perangkat yaitu

Arduino UNO. seperti pada gambar 3.7.

Pengaturan kedua adalah pernilihan port

t{# r.*rfilrll*i!,{r
tgpr' &rf&*e* ra*d*o,ll

Would),!tt likero

; I ,.d Fle{) !

: ! F- J*r sirt, *(E Hn. :r ts a4;
s

tl
s

a r':r i,?.r,}{} I
i ..: Fr ;*: s-: d U!?, !r 1+. :!i+.td:t:

S €rbrt.s@.d

-=tE

, ';:'' l -..'".. I

ii st&drrak E

I
_-__--J
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USB yang digunakan perangkat, seperti
pada gambar 3.8.

Gambar 3.8 Pengaturan dan Pemilihan
Board Arduino

Pemilihan board arduino ini harus
sesuai dengan Board Arduino yang
digunakan. Apabila tidak sesuai, maka
prCIgram yang diketikkan tidak dapat di-
Cornpile dan di-Upload. Selain pernilihan
board harus sesuai, pemilihan Port COM
posisi arduino berada juga harus sesuai.
Karena COM ini digunakan sebagai jalur
komunikasi antara softrvare Arduino IDE
dangan Board Arduino.

Cambar 3.9 Pengaturan Port L,'SB pada

So{ixura Anluino I .6.5

Elvy Sahnur Nasution

IV. Pengujian dan Pembahasan

4.1 Pengujian Minimum Sistem Arduino
Uno dengan LCD

Rangkaian LCD pada penelitian ini
berfungsi untuk rnenampilkan informasi
berupa tulisan dan data dari sensor wama
yang dibaca oleh arduino. Untuk margetahui
apakah rangkaian LCD yang telah dibuat
dapat bekerja sesuai yang diinginkan maka
dilakukan pengujian rangkaian LCD yang
dihubungkan dengan minimum sistem
Alduino Uno R3.

Peralatan yang dibutuhkan untuk
melakukan pengujian ini yaitu :

l. Minimum Sistem Arduino Uno R3
2. Kabel data Arduino Uno R3
3. Rangkaian LCD 16 x 2
4. Software Arduino IDE

BIok diagram pengujian rangkaiarr
LCD dengan Arduino Gambar 4.1 :

Gambar 4.1 BIok Diagram Pengujian i.C'l)
dengan Arduino

Langkah-langkah melakukan pengujian
rangkaian ICD :

l. Buka aplikasi Arduino IDE flffi
2. Selanjutnya akan rnuncul tarnpilan awal

"sketch_xxxxxx" secara olomalis
seperti pada langkah sebelurnuya.

3. Mengetikkan listing program untuk
pengujian rangkaian LCD seperti pada
gambar 4.2

aC-r#$.|sl*-

*o,:ne 1{&}*x. ((ta
t'te
,ry

CF, ri(' u

t

45lPage
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llncludt <Lt*i#ryrtal,h>
Lrg$*crrrtrl lfd{lorll,l2,l3,*{,t5} ;

"oid 
ret{&{} {

// $l? yolr! tlu& io{t! !rr*. !& tu oErl
lcd.brfin (16,Af,

l

void loopti {
// pur youE cclu s+dr brr{, g6 rm rrprat*dlylf
lcd, c'.eBfuriox {0r0} i
Icd.priac { "--xfi}I}Ir[ RIdXr -*.] ;
lcd, uHutcer{0,1};
Icd. pll*s("-ilffi . t38??idg&,-",,

Gambar 4.2 Listing program pengujian
LCD

Garnbar 4.3 Kotak Dialog Menyimpan
program

5. Kalau sudah tidak ada error, maka khk
ikon ) Ilpload atau Cd + U.

Analisa Hasil progran :
Perlanra kali membuat program

arduino yaitu pemanggilan tihrcry
" # incLude <LiquidCrysta ). h>.
yang berfungsi untuk nrenambahkan fungsi-
fungsi program menampilkan karakter pi'da
LCD. Kemudian "Ijqu idCrystaJ
lcd (A0, A7, A2, A3, A4, AS ) ;,, adalah
listing program untuk pengaturan letak pin_
pin kaki LCD dihubungkan ka pin Artluino
Uno. Penuiisan pin ini harus sesuai antara
program dengan alat yang telah dipasang.
Selanjutnya "-lcc{ beg in ( I 6, 2 ) ;,, aitu
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4. Klik Sketch ) Verifi. Kemudian akan
muncul kotak dialog untuk moryimpan
rtj.1. Oroiec, yang baru dibuat. Dapat
dilihat pada Cambar 4.3

pengaturan jumlah baris dan kolom sesuai
LCD yang digunakan yairu LCD l6x2
karakter.

Untuk menuliskan .__KHAIRUL
RIJKf --,, pada baris atas, dituliskan
perintah,,lcd.setCursor (0,0) ;1cd. print (..--KHAf RUL RLfKI__
" ) ;" yang artinya penulisan karakter ..__
KHAIRUL Rf JKI--- dimulai dari kolom
pertama.dan baris pertama (0,0). Angka 0
menyatakan dari awal kolom dan awal baris.

ffabila menginginkan penulisan pada baris
kedua, yaitu menggunakan perintah
"-lcd. setCurso r (0 r 7) ;
1 cd. pr int (', -NpI,t. 1- 2 0 7 2 2 0 A 4 g -
");". Secara keseluruhan hasil keluaran

Elvy Sahnur Nasution

pengujian LCD yang telah dilakukan
bar 4.4.

Gambar 4.4 Foto Hasil pengujian LCD

4.2 Pengujian Alat Secara Keselurulralr
Pengujian alat secara keseluruhan ini

merupakan gabungan dari pengujian_
p:"ryilf, tiap bagian iuput dan outpu:r yung
telah dilakukan sebelurnnya. peralatan yang
Cibutuhkan untuk melakukan pengujian ini
yaitu :

l. Minimum Sistem Arduino UnoR3
2. Kabel data Arduino Uno R3
3. ModulGSM SIM900A
.i. ModulRelay
5. Limit Switch Pintu Geser
6. Rangkaian LCD
7. Software Arduino IDE

lllok diagram pengujian Alar secara
Keseluruhan seperti ditunjukkan pada
Cambar 4.5 berikut ini:

0 ,, ,.' f#-
0* re*d ?tr
ma$tilm t&toa!

SrF :5111,

*.. hffi. ,-"-"-.r-

I
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char buka*Pagar [ 14 ] ="#bttka

H:Pfl. l14r:,,g+s;,1p

Gambar 4.5 Blok Diagram Pengujian
Rangkaian Keseluruhan

Langkah-langkah melakukan pengujian Alat
secara Keseluruhan :

l. Buka aplikasi Arduino tDE
2. Selanjutnya akan muncul tampilan

awal "sketch-xxxxxx" secara

otomatis sePerti Pada langkah

sebelumnya.
3. Mengetikkan listing program untuk

pengujian rangkaian Keseluruhan.
4. Klik Skerc, + Venfy. Kemudian

akan muncul kotak dialos untuk
rnenyimpan file Proiect Yang baru

dibuat.
5. Kalau sudah tidak ada error, maka

klik ikon ) Upload ataa Ctrl + U.

Hasit Penguiian Keselurahan :
Pada saat alat P€rtama kali

dinyalakan, arduino melakukan inisiatisasi
program berupa pengaturan input dan output
setiap pin arduino, pengaturan model LCD
yang digunakan dan pemberian nilai awal

suatu variabel. Cuplikan pro$am berikut ini
berfungsi untuk pemanggilan pustaka

program yang dibutrrlikan dan pengenalan

posisi pin dengan nama variable yang

mudah diingat.
-{ lncluCe <L.i quidCrystal . h>
$include <stdio.h>
Sinciude <GSM.h>
tCef i ne PINNUI'IBER " "
{lSM qsrnAccess,
CSM_SMS sros;
LiquidCrystal
.l cC (A0, F-]-, A?, A.3,A4,.A5 ) ;
$,leiine reJ ay_1 I
tCef.ine relay-_2 9

$def:ine bu-zer 12
i ar : tr ',)J'- L, ),

char i si. -Sl,,i.-q [ 2:0], c;
,.. lrar senilerliun,]rer'[20] ;

pagarG " ;
boolean buka,tutup;

Pada kutipan Program berikut ini
menjelaskan bahwa setiap input dan output

untuk sensor dilakukan pada bagian void
saup0 {}.

pinMode ( relaY_1 , OUTPUT ) ;
diqitalwrite (rel-ay-l , HIGH) ;
pinl4ode {rel.ay -2, 

OUTPUT) ;

digitai.write (relaY-2, HIGH) ;
pinMode {buzzet, INPUT ) ;
diqitalllrite (buzzer, Lo!{) ;

lcd.begin 116,2);
/ / Start GSM connection
lcd.setcur56s(0,0);
lcd.print ( "-*KHAIRUL RI"-rKl--
r');

lcd.setCursor(Ctr1);
1cd. print ('-NPM . 1'201 22AO 48-
[t.t,
boolean notConnected = 'rue;

Sebelum arduino manjalankan
progam utama, terlebih dahulu dilakukan
proses pengecekan komuuikasi antara

arduino dotgan modul GSM SIM900A.
boolean notConnecteC = irue;
while {ncLConnected}
{ if
( gsnrAccess . begi rr I Pi NIJ Lll4i:EFl;

== GSM_READYi
notConnecteo = icii'*:e;
else
I 1^A catt'tt,c/\r I rt i \ .
i f!u. t.2\/t '.r', L .

. lcd.prinl { "GSi.{ Not
ReadY");

dei-aY (10Clr) ,'

))

Pada cuplikan progam di atas,

sistem tidak akan matjalankan program
utama apabila antara arduino dengan modul
GSM SIM900A belum bisa berkornunikasi.

if (sms. avai laL,ie ( ) r

{

sms . remc aeNunrbe r r s eltd c r|.1 urLt": r
,2C,i;

,l7ll'}age
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lcd.clearO;
lcd"selCursor (0,0) ;

1cd. print ( senderNumber) ;

r=0 i
nrhife (c : sms.read0 )

goto

isi SMSlil=c;
ififsi-SMStii=='6',

1f ij.si_SMS[0] l='#')
lclrLpat,

L++ i

r{0,1);

0;jci.;j++)

jl t=is1_sMstjl

Elvy Sahnur Nasution

for(j:0;j<19;j++)
isi_SMSljl=' 'i i
sms. flush O ;
// ("\nEND OF MESSAGE"),
sms.flushO; // oelete
message from modem memory

)

Pada cuplikan
bahwa, ketika

program
ada sms

menjelaskan
data isi SMS

isi_sms Idisimpan pada variabel

I yaitu pada bagian Program while
(c=sms. read O )

isi_SMS Ii] =c;
peilbacaan isi sms

tersebut dibandingkan
yang telah ditentukan

char buka_Pagar
pagar8 ";-"fri. 

t"t"P-Pagar [ 14 i ="*tutuP
pagar@ " ;

I
)

li;icd.setcur

.-e treIaY-1, HIGH) ,

LOW);

er, iiIGH) ;
00);

5;: Ie

Apabita isi SMS Yang dibaca sanra

Cengan fonnat SMS yang telah dilentukan

*"p"tti pada cuplikan program di atas, maka

if (buka::0) {

digitalrlrite (relay-l, HIGHi ;

digitalwrite (relay-2, LOW) ;

di gitall',rite (buzzer, 1{i G

H);
delaY{1000);

digi.tallirite (buzzer, LOtrl; ;

lcd.setCursori0,i);
lcd.Print ( "->PAGAR TERBUKA<-

kirim_
Setelah

misalnya Perintah
setelah pagar terbuka, maka

.r:, HIGH ) ;
pengiriman SMS konfirmasi bahwa perintah

r,LOW);
telah dilaksanakan.

void kirim*sms-buka ( ) {

sms . beginSMS ( senderNumber' ) ;

sms.Print ("Pintu Telah
Terbuka");

sms.endSMS O ;
l

O; )

L).
tt--.--L- ::.':

-:r r'-:r--s:i.s --sa ioli i ) ; i

)
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Dari perancangan pintu geser secara

otomatis dan kemudian dilakukan pengujian

dan analisanya sehingga didapatkan

kesimpulan sebagai berikut :

1. Dangan menggunakan alat yang telah

dibuat, dapat dilakukan penggeseran

pintu secara otomatis.

2. kaneangan ini dibuat agar dapat di

implemortasikan pada pintu geser' Serta

memanfaatkan Arduino Uno sebagai

Platform untuk Perancangan dan

pengernbangan.

3. Apabila di ketikan sms ke nomor kartu

yang berada Pada modul GSM

SIM900A dolgan kata kunci #buka

Wrgu@, maka Pintu geser otomatis

akan membuka Pintu dan dengan

balasan SMS kembali Yang berbunYi
" Pintu Telsh Terbuka ".

4. Apabila di ketikan sms ke nomor kartu
yang berada Pada modul GSM

SIM900A dengan kata kunci #turuP

pogat@, maka Pintu geser otomatis

akan menutup pintu dan dengan balasan

SMS kembali Yang berbunYi

Pintu Telah DittttuP "-
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